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Breu descripcio situacié actual

El dia 24 d’abril de 2024 el técnic sotasignat realitza visita al Departament de
Reproduccié Grafica ubicat a I'Edifici 4 del Recinte Urgell per valorar les condicions de
treball derivades d’us la impressora 3D MakerBot Method.

La impressora 3D permet fer impressions en tres dimensions. La impressio es realitza
seguint les operacions seguents:

1. Programacio del treball a realitzar des de 'ordinador de control de la impressora
i enviament del treball telematicament per iniciar els treballs.

2. Preparar la impressora amb les bobines de filament a I'alimentador i col-locant
els fils a I'extrusor.

3. Laimpressora realitza el treball de manera automatica.

4. Un cop finalitzat el treball, retirada del material imprés.

Manteniment:
- Neteja dels capgals d’impressio, segons necessitats.

En cas de reparacions o manteniments més especifics, es realitzen per part d’'una
empresa externa especialitzada.

Hi ha a disposicié dels treballadors el manual d’instruccions del fabricant.
En la realitzacié d’aquestes tasques s’han identificat els riscos seguents:

- 11 ATRAPAMENT PER/ENTRE OBJECTES
- 15 CONTACTES TERMICS
- 16 CONTACTES ELECTRICS
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Proposta de mesures correctores/preventives

Per evitar o reduir els riscos identificats, es disposa de les mesures preventives
seguents:

11 ATRAPAMENT PER/ENTRE OBJECTES (parts mobils de la impressora)

- No accedir mai a l'interior de la impressora MakerBot Method mentre es trobi en
funcionament.

- La impressora disposa de resguard que impedeix I'accés involuntari a la zona
d’'impressio, que consisteix en una tapa transparent. La impressora s’atura
automaticament si s’obre aquesta tapa.

- INFORMACIO ALS TREBALLADORS:

o No accedir mai a l'interior de la impressora MakerBot Method mentre es
trobi en funcionament.

15 CONTACTES TERMICS (amb els extrusors d’impressio)

- Deixar sempre que els extrusors de la impressora MakerBot Method es refredin
abans d’accedir al seu interior.
- La neteja dels extrusors s’ha de realitzar quan aquests s’hagin refredat.
- INFORMACIO ALS TREBALLADORS:
o Deixar sempre que els extrusors de la impressora MakerBot Method es
refredin abans d’accedir al seu interior.

16 CONTACTES ELECTRICS (equip electronic)

- No és permes fer cap tipus de manteniment dels components electronics. En cas
necessari s’ha de contactar amb el servei técnic.
- INFORMACIO ALS TREBALLADORS:
o No és permes fer cap tipus de manteniment dels components electronics.
En cas necessari s’ha de contactar amb el servei técnic.

En data 22 de juliol de 2024, es redacta el present informe per part del técnic de
prevencio de riscos laborals Jeronimo Aguilar Romo.
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